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Dahili bypass tipi yumusak motor baslatici

Bolim 1 Uyari Beyani

Bu sembol, bu kilavuzda okuyuculara asagidakilere blytik 6nem vermeleri
gerektigini hatirlatmak igin kullanilmistir
L] Ekipmanin kurulumu ve galistinimasi ile ilgili 6zel 6nlemlere.

Uyari beyani, ekipman hasarinin olasi tim nedenlerini kapsayamaz
ancak yaygin hasar nedenlerini vurgulayabilir. Montajci, ekipmani kurmadan,
calistirmadan veya bakimini yapmadan énce bu kilavuzdaki tiim talimatlari okumali ve
anlamalidir.
ve bu kilavuzda agiklanandan farkli bir yontem kullanmak gibi etkili elektrik tesisati
uygulamalarini (uygun kisisel koruyucu ekipman giymek dabhil) izlemelidir Ekipmani
calistirmak icin 6nceden tavsiye alinmalidir.

dikkat edin

Kullanici kontrolli baslatmay onaramaz. KontrollGbaslaticiya yalnizca
yetkili servis personeli tarafindan bakim yapilabilir. Kontrolll baslaticinin
yetkisiz modifikasyonu trun garantisini gegersiz kilacaktir.

1.1 Elektrik garpmasi riski

Asagidaki konumlarda ciddi elektrik garpmasi kazalarina neden olabilecek ve dliimcil
olabilecek voltaj vardir:

* AC glgc kablosu ve baglantisi
*  Cikis kablolari ve baglantilari
« Birgok mars motoru bileseni ve harici opsiyonel ekipman

Mars motorunun kapagini agmadan veya herhangi bir bakim calismasi
yapmadan 6nce, AC gli¢c kaynagi onayl bir izolasyon cihazi ile mars motorundan izole
edilmelidir.

Uyari: Elektrik carpmasi riski
Besleme gerilimi bagli oldugu siirece (mars motoru tetiklendiginde veya bir
komut beklerken dahil), veri yolu ve sogutucu canli olarak kabul edilmelidir.

Kisa devre

Kisa devreyi 6nleyemez. Ciddi bir asiri yuk veya kisa devre meydana
geldikten sonra, yetkili bir servis temsilcisi soft start ¢calisma kosullarini tam
olarak test etmelidir.

Topraklama ve brangman devresi korumasi

Kullanici veya montajci, yerel elektrik giivenlik yonetmeliklerinin gerekliliklerine
uygun olarak uygun topraklama ve brangman devresi korumasi saglamaldir.
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Dahili bypass tipi yumusak motor baslatici

Uzak giivenlik

.

.

Yumusak Baslaticrnin durdurma fonksiyonu, mars motorunun
cikisindaki tehlikeli gerilimi izole etmez. Elektrik baglantisina
dokunmadan &nce sofi mars motorunun baglantisi onayh bir
elektrik izolasyon cihazi ile kesilmelidir

Yumusak Baslatici koruma fonksiyonu sadece motor igin
gegerlidir

Kullanici, makine operatdrlerinin gilivenligini saglamalidir.

Bazi kurulum durumlarinda, makinenin kazara cali
makine operatorlerinin gtivenligini tehlikeye atabilir ve
makineye zarar verebilirBu tir durumlarda, yumusak
baslaticinin gii¢ kaynagina harici bir giivenlik sistemi (acil
durdurma ve ariza tespit stresi gibi) tarafindan kontrol
edilebilen bir izolasyon anahtari ve devre kesicisi (gli¢ kontratiori
gibi) takmaniz énerilir.

Kontrollti baslatici dahili bir koruma mekanizmasina sahiptir
ve motoru durdurmak icin bir hata olustugunda baslatici
tetiklenir. Voltaj dalgalanmalari, elektrik kesintileri ve motor
sikigmalari da motorun alarm vermesine neden olabilir.

Kapanmanin nedenini ortadan kaldirdiktan sonra, motor
yeniden calisabilir ve bu da bazi makinelerin ve ekipmanlarin
guvenligini tehlikeye atabilir. bu durumda, beklenmedik bir
kapanmadan sonra motorun yeniden galismasini o6nlemek icin
uygun yapilandirma yapilmahdir.

Sofi start, elektrik sistemine entegre edilebilen iyi tasarlanmis bir
bilesendir; sistem tasarimcisi/kullanicisi elektrik sisteminin
giivenli oldugundan ve ilgili yerel glvenlik standartlarinin
gerekliliklerini kargiladigindan emin

Yukandaki tavsiyelere uymamaniz durumunda, sirketimiz bundan
kaynaklanan herhangi bir hasar i¢in sorumluluk kabul etmeyecektir.
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Dahili bypass tipi yumusak motor baslatici

1.2 Dahili bypass yumsak motor baslaticinin gérinumi

ve montaj boyutlari:

w w2
= D2
. .
06| Be00
:l = ﬂJ—LO
o€ | = a0 | Geoid 2
e 4
i B 00| 0000
o
13 ey Bl -
D
W1 : D1 ; N w2
[ ]
= e n y
= =S
T 1= T o 0 e
Spesifikasyon Boyutlar (mm) Kurulum boyutu (mm)
model WL AL D W2 2 H3 D2
0.37-55KW 55 162 157 45 138 1515 M4
18-37KW 105 250 160 80 236 M6
45-75KW 136 300 180 95 281 M6
90-1 15KW 2105 390 215 | 1565 372 M6
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Dahili bypass tipi yumusak motor baslatici

Bolim 2 Girig

Bu kontrollii baslatici, 0,37kW ile 115k arasinda degisen glgcteki motorlara
uygun gelismis bir dijital kontrolli baslatma ¢6zimuidir. En zorlu kurulum
ortamlarinda bile gtivenilir performans saglayan eksiksiz bir dizi kapsamli motor ve

sistem koruma iglevi saglar.

2.1lglev listesi

istege baglh yumusak baslatma
egrisi

« Gerilim rampasi baslangici

« Tork baslangici

istege bagh yumusak durdurma
secgenekleri

* Serbest durus
* Zaman ayarl yumusak park

Genigletilmis giris ve cikis
secenekleri
« Uzaktan kumanda girisi
+« Role cikisi
* RS485 iletisim ¢ikisi

Ozellestirilebilir koruma

+ Girig Faz Kaybi

+  Cikig faz kaybi

« Asin yik calistirma

« Asirt akim baslatma
« Asin akimda galigma
« Dusilk yuk

Tum bagdlanti gereksinimlerini
karsilayan modeller

¢ 0,37-115KW (nominal)

+ 220VAC-380

« Yildiz sekilli baglanti
veya U¢gen baglantisi

Kapsamli geri bildirim ile okunmasi kolay ekran

« Cikarlabilir operasyon paneli
+ Dahili Tirkge+ingilizce+Cince ekran



Dahili bypass tipi yumusak motor baslatici

B6lim 2 Dahili Bypass Harici Terminalleri igin
Talimatlari Akilli Motor Yumusak Baslatma

PN N . Three-wire system
Iwo—wire system !

12¥ (public)
Start, stop

External fault

R o B P
==
5 L_Hf‘_l
[—,!Q—I
T —B —~ W
e
D
— — — —
FS485 = A Al A
— S
RS485 — B A2 220V
T 1
public 12¥ A
- I
start i~ 1L TB
stop |],\2 T | -
Extornal | | [prosramning retay 1
falt % |
|
e - _ _1




Dahili bypass tipi yumusak motor baslatici

Terminal tipi Terminal No| Terminal adh ingaat
L Yumusak baslatici t¢
RST Gug girisi fazh AC gug girisi
Ana devre —
uvw | Yumusak Ug fazi baglayin
Y Baslatici Cikigi | asenkron motor
—_ A RS485+ ModBusRTU igin
lletisim P
B RS485- iletigim
12v Genel 12V ortak
Ortak terminal ile kisa
IN1 Basla baglanti (12V)
Calistirilabilir yumusak
Dijital giris Ortak terminalden
IN2 Dur (12V) ayirin ta
baglatmayi durdurun
yumusak baglatma
Ortak terminal ile kisa
IN3 Harici Ariza | devre (12V)
, yumusak baglatma ve
kapatma
Softstart giig Al
kaynag ~ AC200V AC200V cikis
Programlanabilir gikig,
Programlama suradan kullanilabilir
TA rélesi ortak 0. Eylem yok
1. Gug agma
2. Yumusak baglatma
Programlama Programlama | 3. Bypass
Role 1 ™ L‘zsz:lnormalde 4. Yumusgak durdurma
5. Galisma zamani
6. Bekleme
7. Anza
Programlama
TC rolesi

normalde agik
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Dahili bypass tipi yumusak motor baslatici

Bolum 3 Calistirma Paneli

@o
8§ e

&

Tuslar fonksiyon
Basla Yumusak yol vericiyi baslatir.

1. ariza agmasi durumunda, sifirlayin

2. Galistinrken motoru durdurun

STOP/RST

Menuden/alt mentden gik

1. baslangic durumunda, yukari tusu her fazin mevcut degerleri igin
ekran araylzini kapatacaktir

2. Menii durumunda segenegdi yukari tagsima

ESC

1. Ekran arayizi her faz akim degerinden uzakta, cevirmekicin tusu

V asagl hareket ettirin

her faz akim gostergesini kapatin

2. Menii durumunda segenegdi yukari tagima

1. meni modunda, yer degistirme tusu mentyi 10 6ge asagi kaydirir

» 2. alt menl durumunda, yer degdistirme tusu meni segim bitini sirayla saga

hareket ettirir

3. Fabrika ayarlarina sifirlamak ve ariza kayt araytizint temizlemek igin
bekleme modunda yer degistirmeye uzun basin ve basili tutun

1. Bekleme sirasinda Cali out menusi

AYARLA/Gir | 2. Ana meni icinde bir sonraki seviye meniye girin

3. Ayarlamalari onaylayin

1. Motoru ¢alistirirken/durdururken yanar

Ariza 1911 2. Ariza sirasinda yanip sénme

Mars motoru durum LED'i

isim Isik Titresim
Galisma Moftor baslatma, calistirma, yumusak
durdurma ve DC frenleme durumundadir

Mantig
Hata Baslangic 1sina uyariyor/
durumu Hata durumu
LED 151g1 yalnizca klavye kontrol modu igin calisir. Isik g panelin gini ve
durdurulabilecegini gosterir. Isik kap: , sayag Gosterge paneli veya durdurulamaz.
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Bolim 4 Temel Parametreler

fonksiyon
say! fonksiyon adi aralik ayarla Modbus adresi
Yumusak baslatma Motor nominal akimi
FOO nominal akimi
Aciklama: Kontrolli baglaticinin nominal galisma akimi asagidaki degerleri
asmamalidir
eslesen motorun calisma akimi [FOO]
Motor nominalakimi | Motor nominal akimi [
FO1 |Agiklama: Kullanilan motorun nominal galisma akimi ile ekranin sag alt
kdsesinde goruntilenen akim ile tutarl olmalidir
O: Baslatmayi durdurmay yasakia|
1: Tus Takimi
2: Terminal
3: Tus Takimi+Terminal
4: Ayni iletisim kontrolii
5: Tus Takimi+iletisim
kontrol modu 6: Terminal+ iletisim
7: Tus Takimi+Terminal+iletisim
FO2 — - — - —
Agiklama: Bu, hangi yontemlerin veya yéntem kombinasyonlarinin kontroll
baslatmayi kontrol edebilecegini belirler.
A. Klavye: yazilim tusu kontrolti uzak yazilim baslatmay: ifade eder
B. Harici kontrol: yumusak baslatma yoluyla kontrol edilen 12V harici
kontrol terminalini ifade eder
C. lletisim: 485 iletisim terminallerinin yumusak baslatma yoluyla
kontroltunt ifade eder
O: Gerilim rampasi baslangici
Baslangi¢ Modu 000000 1: Sinirl akim baslatma
Agiklama: Bu secenek segcildiginde, kontrollii baslatici gerilimi [%35]'ten [nominal
FO3 |gerilim] - (FO5]'e hizli bir sekilde artiracak ve ardindan gerilimi kademeli olarak
artiracaktir. FO6] siiresi icinde [nominal gerilim] degerine yiikselecektir.
Baslatma siiresi [ FO6]+5 saniyeyi asarsa ve baslatma tamamlanamazsa,
baslatma zaman asimirapor edilecek
Baslangi¢ akim sinirlamasi 50%-600%
ylzdesi 50%-600%
FO4 [Aciklama: Kontrollii baslatici {degerlendirilmis gerilim]'den baslayarak gerilimi
kademeli olarak artiracaktir. - FO5], akim {FO1] degerini agsmadigi slirece *
[FO4], surekli olarak [nominal gerilim] degerine yiikseltilecektir
Baslangig gerilim yuzdesi | 30%-80%
FO5 [Agiklama: F03-1] ve [F03-2] kontrollii baslaticilar [nominal gerilim] *
[FO5]'den baslayarak gerilimi kademeli olarak artiracaktir.
BASLANGIC zamani | 15-120s
FO6 [Aciklama: Kontrollii baslatici [nominal gerilim] * [FO5]'ten [nominal gerilim]'e
yukseltmeyi [FO6] siresi icinde tamamlar
Yumusak durma stresi | Os-60'lar |
FO7

Yumusak baslatma gerilimi [FO7] suresiicinde [nominal gerilim]'den [O]'ya
diser
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Dahili bypass tipi yumusak motor baslatici

sayl fonksiyon adi aralik ayarla Modbus adresi
O: Eylemyok
1: Gug actk
2: Yumusak baslatma
Fo8 Programlanabilir réle 1 2 Ezfnaj;ak
durdurma
5: Galistirma
6: Bekleme
7: Ariza
[Aciklama: Programlanabilir réleler hangi kosullar altinda calisacak
Role 1 gecikmesi 0~600s 10
F09 [Aciklama: Programlanabilir réleler tetiklendikten sonra anahtarlamayi
tamamlar.
anahtarlama kosulu ve gecis ( FO9) suresi
Tsyasyon Adresi 1-127 11
F10 [Aciklama: 485 iletisim kontrolu kullanilirken, yerel adres.
Baud hizi 1D:2400 1:4800 2:9600 3:19200] 12
F11 [Agiklama: lletisim kullanirken iletisim sikIg!
Calisma asiri yUk seviyesi | 1-30 | 13
F12 Aciklama: Buyukligl arasindaki iliskinin egri numarasi
Sekil 1'de gosterildigi gibi asin yik akimi ve asiri ylik tetikleme ve kapatma
siresi
CoKlu asirr akim baslatma | 50%-600% [ 14
F13 [Aciklama: Yumusak baslatma islemi sirasinda, gercek akim [FO1] degerini
asarsa
* F [13], zamanlayici baslayacaktir. Strekli stire [F14]'0 asarsa, kontrollt
baslatici hata verecek ve [baslatma asiri akimi] rapor edecektir.
Asiri akim koruma suresini 0Os-120'ler 15
baslat
F14 |Aciklama: Yumusak baslatma islemi sirasinda, gercek akim [FO1] *
(F13] degerini agarsa, zamanlayici baslayacaktir. Surekli siire [F14]
degerini asarsa Yumusak baslatici hata verecek ve [baslatma asir
akimi] rapor edecektir.
COKIU agir akim galigtirma | 50%-600% I 16
F15 Aciklama: Calisma sirasinda, gercek akim [FO1] * (F15) degerini asarsa
F16] degerini asmaya devam ederse, kontrollii baslatici hata verecek ve
[asiri akim galisiyor] raporunu verecektir.
Asiri Akmda calisma 0s-6000'ler 17
koruma siresi
F16 Calisma sirasinda, gergek akim (FO1)*(f15) deg@erini asarsa, zamanlama baslayacaktir.
(f16) degerini agsmaya devam ederse, kontrollii baslatici hata ve rapor verecektir.
Ug fazli dengesizlik | 20%-100% I 18
F17 Aciklama: Zamanlama (tg¢ fazli maksimum deger]/[lc fazli
ortalama deger] -1>[F17], (F18)'den daha uzun surdigtinde, kontrolli
baslatici tetiklendi ve [U¢ faz dengesizligi] raporlandi
Ug faz depgesjzligi 0Os-120'er 19
koruma suresi
F 18 [Agiklama: Ug fazli akimdaki herhangi iki faz arasindaki oran [F17]'den

distik oldugunda, zamanlama baslar ve [F181]'den daha uzun sirer,
kontrollii baslatici tetiklenir ve [lU¢ fazli dengesizlik] rapor edilir
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Dahili bypass tipi yumusak motor baslatici

sayl fonksiyon adi aralik ayarla | Modbus adresi
Coklu disUk yUk korumasi 10%-100% | 20
F19 [Aciklama: Uc fazli sistemdeki herhangi iki faz arasindaki oran
akim {F17]'den dislktir, zamanlama baslar, [F18]'den cok daha uzun
surer, kontrolli baslatici tetiklenir ve raporlanir (li¢ faz dengesizligi}
Distk ylk koruma siresi T 1s-300s | 21
F20 |Aciklama: Gergek akim (FO1]'den daha dusuk oldugunda Basladiktan sonra
* fFlQ] ve FZO% degerini asarsa, kontrolli baslatici alarm verir ve [motor
dustk yuk] raporunu verir.
21 ATazi akim kalibrasyon degert | 10%-1000% ] 22
Aciklama: [Ekran Akimi], [Orijinal Ekran Akimi] olarak kalibre edilecektir * [F21]
B fazi akim kallbrasyon degert | 10%-1000% | 23
F22 Aciklama: [Ekran Akimi], [Orijinal Ekran AkimiJ * [F21] olarak kalibre edilecektir.
23 Cfazi akim kalibrasyon degeri | 10%-1000% 24
Aciklama: [Ekran Akimi], [Orijinal Ekran Akimi] olarak kalibre edilecektir * [F21]
o4 Calisma asin yik korumasi | 0 : Hata &dur 1: Yoksay | 25
Agiklama: Calisma asiri ylk kosulu karsilandiginda hata tetiklenir mi
Fo5 Asiri akim korumas| baslatma | 0 : Hata &dur 1: Yoksay 26
Aciklama: Agma, [asir akim baslat] kosulu karsilandiginda mi tetiklenir?
26 Caligma asir akim korumasi | 0 : Hata &dur 1: Yoksay | 27
Agiklama: Caligma asiri akim kosulu karsilandiginda hata tetiklenir mi
27 U fazll dengesizlik korumas! 0 : Hata &dur 1: Yoksay | 28
Aciklama: Ug fazli dengesizlik kosulu karsilandiginda hata tetiklenir mi
o8 Dusuk yuk korumasi | 0 : Hata &dur 1: Yoksay I 29
Aciklama: Motor yuk altinda kosulu karsilandiginda hata tetiklenir mi
29 Cikis faz kaybi korumasil 0 : Hata &dur 1: Yoksay I 30
Agciklama: Hata, [¢ikis faz kaybi] kosulu karsilandiginda mi tetiklenir?
F30 Tristor ariza korumasi 0 : Hata &dur 1: Yoksay | 31
Aciklama: tristor icin kosullar karsilandiginda tetiklenen hatadir
a1 Ekran Dili | 0: Ingilizce 1: Cince | 32
Aciklama: Isletim dili olarak hangi dilin secildigi
O: Yok
1: Yuzen top
Su pompasi eslestirme 2: Elektrik kontakl basing 33
F32 ekipmani segimi gostergesi
3: Su besleme seviye rolesi
4: Drenaj sivi seviye rolesi
Aciklama: Bkz. Sekil 2
Simulasyon Calistirma | |
F33 Aciklama: Simulasyon programini baslatirken, cihazin baglantisini
kestiginizden emin olun.
" O: Yerel kontrol gecerli
Fa4 Gift ekran modu | 1: Yerel kontrol gegersiz

Aciklama: Ek bir ekran takildiginda ekranin gévde tUzerinde yumusak 1
sekilde kaydirilmasi islemi etkili midir?
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sayl fonksiyon adi aralik ayarla Modbus adresi
Parametre Kkilit sifresi 0-65535
F35 s %
36 Birikmis callsma suresi 0-65535h | 36
Aciklama: Yazihm kiimulatif olarak ne kadar suredir galismaya basladi
F37 Birikmis baslangi¢ sayisil 0-65535 | 37
Aciklama: Yumusak baslatma kimdalatif olarak kag kez gahlstirildi
ifre 0-
38 S [ 65535 [
F39 Ana kontrol yazilimi striimii | | 99
Aciklama: Ana kontrol yaziliminin strimuna gosterir
Durum
sayl fonksiyon adi aralik ayarla Modbus adresi
O: Bekleme
Yumusak baslatma durumu 1: Yumusak yikselme 2: 100
1 Calisma
3: Yumusak durma
5: Arniza
O: Ariza yok
1: giris faz kaybi
2: Cikis faz kaybi
3: Calisan asir yik
4: Asirt akim calisiyor
5: Asin  akim baslatma
2 6:Yilk altinda yumusak
Akim Arizasi baslatma 101
7: Akim dengesizligi
8: Harici hatalar
9:Tristor arizasi
10:Baslangic zaman asimi
11: Dabhili anza
12: Bilinmeyen ariza
3 Gikis akimi 102
4 yedek 103
5 A fazi akimi 104
6 B fazi akim 105
7 C-fazi akim 106
Baslangi¢ tamamlanma yiizdesi 107
8
9 Ug fazli dengesizlik 108
10 Gl frekansi 109
11 Gl fazi sirasi 110
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Calistirmak

say!

Operasyon Adi

tarleri

Modbus adresi

Baslat durdur komutu

Ox0001 Baslat
Ox0002 ayrilmis

0x0003 Durdur 406
Ox0004 Ariza
sifirlama
Su pompalari igin destekleyici fonksiyonlarin segimi
1 [0 yok Hayir: Standart yumusak baslatma iglevi. Gorsel 1
2 | 1: Yuzer top Samandira: IN1,baslatmak igin kapat, durdurmak icin ag Gérsel 2
IN2'nin islevi yoktur.
. ikli In1 kapandidinda baslar 1n2 )
3 |, ZElektrikii elekrik kontak basing ka%anJl%;lndaa o Gorsel3
kontant basing gostergesi
gostergesi
4 3:su In1 ve In2 hem agilis hem de | Gorsel 4
Su besleme seviye baslangig, In1 ve n2 hem
bc_esle me rolesi kapans hem de durus.
seviye rolesi
5 | 4:drenajsivi In1 ve In2 hem agilis hem de | Gorsel 5
A A baslangig, In1 ve In2 hem
seviye rolesi drenaj s Kapanis hem de durus.
cevive ralaci

Not: Su besleme fonksiyonu IN3 tarafindan kontrol edilen baslatr ve durdurur, standart sofi baslatma IN3 harici bir raulttur ve su
besleme tipi baslatma ve durdurmay! kontrol etmek igin kullanilr. IN3 baslangig ucudur. ve yukardaki islem sadece rt kapali
oldugunda gergeKlestirilebilir. ve rt agik oldugunda durur.

2 | stop. Reset

N3 | External Fau

Sekill

3: Su kaynagi seviyesi rolesi

12V (Public

1:Yuzer

Commonpoint
Nomnalde agik

sekil2 sekil3

4: Tahliye seviyesi rélesi

12V (Public)

High taval
Medium lave

Low level
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Dahili bypass tipi yumusak motor baslatici

Bolim 5 Sorun Giderme

5.1 Koruma yaniti

Bir koruma kosulu algilandiginda, kontrollli baglatma koruma kosulunu
programa yazar, bu da hata verebilir veya bir uyariya neden olabilir. Kontrollii
baglatma yaniti koruma seviyesine baghdir.

Kullanicilar bazi koruma tepkilerini ayarlayamaz. Bu alarmlar genellikle harici
olaylardan (faz kaybi gibi) kaynaklanir, ayni zamanda kontrollii baglatmadaki
dahili arizalardan da kaynaklanabilir. Bu alarmlar ile ilgili parametrelere sahiptir ve
uyari olarak ayarlanamaz veya goz ardi edilemez.

Kontrollii Baglatici Hata Verirse, Hatay! Tetikleyen Kosullari Belirlemeniz ve
Temizlemeniz, Kontrollli Baslaticlyi Yeniden Baslatmaniz ve Ardindan Yeniden
Baglatmaya Devam Etmeniz Gerekir. Mars Motorunu Tekrar Galigtirmak Igin
Kontrol Panelindeki (durdur/tekrar calistir) Butonuna Basin.

5.2 Hata Mesajlari

Asagidaki tabloda koruma mekanizmalari ve olasi agma nedenleri listelenmistir. Bazi
ayarlar koruma seviyesiile ayarlanabilir
Digerleri ise yerlesik sistem korumasidir ve ayarlanamaz.

r|Arza adi Olasi nedenler Onerilen tagima yéntemi Notlar
1. Sebekeden gelen 1. Ana devrede glic olup
enerjinin olmamasi olmadigini kontrol edin.
oL Girigfaz | durumu 2. Tristorleri control edin Bu hata
Kaybi 2. Giig karti anzasi 3. Girig kablolarini kontrol edin :);g;l\:;}abmr
3. Girigdeki(R S T) kablolarin | 4. Ureticiden yardim isteyin
kesik,kopuk olmasi
1. Tristoriin klsda devre 1. Tristoriin kisa devre yapip
yapip yapmadigini yapmadigini kontrol edin
kontrol edin. lilain
02 |C'kisFaz 2. Motor kablolarinda 2. Motoru ve motor kablolarini [!91f .
Kaybr yanma,kopma olmasi kontrol edin p;l;)ametreA
3. Devre kartinin anakarti |3. Ureticiden yardim isteyin
anizah.
. 1. Yuk cok agir. 1. Daha yiiksek gtcli lgili
03 Asin yiik 2. Uygun parametre bir kontrollii baglatma parametrele
calistima ayarlar. ile degistirin. r
2. Parametreleri ayarlayin. ‘F12,F24
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Dabhili bypass tipi akilli motor kontrollii baslatici/kabin

Seri Ariza ITavsiye edilen
No. [l Olasi nedenler l6nleme yollari Notlar
1. Yk gok kigik. igili
04 Diisiik yik | 2.Uygun parametre 1. Parametreleri parametreler:
ayarlari. ayarlayin F19,F20,F28
- - 1. Daha yuiksek bir -
1.Yik gok agir ligili
05 A§I'” akim | 5" Uygun parametre bé“{g{féf"he parametreler:
sOr | ayarian. 2 Padidilen | FISFI6F2
ayarlayin.
. - 1. Daha yiiksek -
1. Yik gok agrr. PO ligili
06 Qg;ﬁ;‘;“;‘;ﬂ 2. Motora uygun - 33%3;’;; parametreler:
parametreler giriniz baslatici ile F13,F14,F25
degistirin
2. Parametreleri
ayarlayin.
. - 1. Harici igili
07 :ﬁ;:\lar L. g?;?:\:{ilg?ri i terminallerden girig parametreler
vardir $ olup olmadigini Yok
. kontrol edin.
1. Tristsr bozuldu 1. Tristortin bozulup B
Tristr 2 Devre kart bozulmadigini Higil
08 anzas) "arizas! kontrol edin parametrele
. 2. Ureticiden yardim r
isteyin. Yok
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Dahili bypass tipi akilli motor sofi mars motoru/kabini

Bolum 7 Fonksiyon Acgiklamasi

Asiri yuk korumasi

Asin yik korumasi ters zaman limiti kontroltinii benimser

Koruma siiresi:t=  _35*Tp
(Np)?-1
Bunlar arasinda: t eylem siiresini, Tp koruma seviyesini temsil eder,
1 galisma akimini ve ip motorun nominal akimini temsil eder Motor agir1 yik
korumasinin karakteristik egrisi: Sekil 11-1

Asmyiik Goklu

Motor asir yiik koruma 6zellikleri

Cokiu
asin yik
1.05le 1.2le 15le 2le 3le 4le 5le 6le
asin yik
seuyesi
1 79.5s 28s 11.7s 4.4s 2.3s 15s 1s
2 159s 56s 23.3s 8.8s 4.7s 2.9s 2s
5 398s 140s 58.3s 22s 11.7s 7.3s 5s
10 795.5s 280s 117s 43.8s 23.3s 14.6s 10s
20 1591s 560s 233s 87.5s 46.7s 29.2s 20s
30 2386s 840s 350s 131s 70s 43.Bs 30s

« hicbir islem yapilmadigini gésterir
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